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I OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Ogdlnej Specyfikacji Technicznej (OST) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z:

,,BUDOWA POCHYLNI DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY BUDYNKU SZKOtY
PODSTAWOWEJ W DLUGIEM STAREM”

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego
Instytucja finansujagca inwestycje: Gmina Swieciechowa, ul. Utanska 4, 64-115
Swieciechowa
Jednostka projektowa: Przedsiebiorstwo Budowlane Tempus Sp. z 0. 0., Lasocice,
ul. Szkolna 16, 64 — 100 Leszno

Wykonawca: Wybrany w przetargu

1.3. Zakres stosowania OST
Ogolna Specyfikacja Techniczna (OST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.4. Zakres roboét objetych OST
Roboty budowlane objete niniejszg specyfikacjg obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
przeprowadzenie modernizacji terenu wokot Szkoty Podstawowej w Diugiem Starem. Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz wymagania dla

nastepujgcych robaot:

Roboty zwigzane z budowg pochylni dla oséb niepetnosprawnych (SSTWIOR —1):

- rozbidrka czesci istniejacych schoddw

- budowe pochylni dla oséb niepetnosprawnych

Roboty w zakresie przygotowania i wykonania wykopéw dla przebudowy zewnetrznej
kanalizacji deszczowej (SSTWIOR —2):




1.5. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST), wymienione ponizej okreslenia nalezy

rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumieé:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b) budowie stanowigcej catos¢ techniczno — uzytkowg wraz z instalacjami i urzgdzeniami,

c) obiekt matej architektury.

Budowla — kazdy obiekt budowlany niebedgcy budynkiem lub obiektem matej architektury.
Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Urzadzenia budowlane - urzgdzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytgcza
i urzagdzenia instalacyjne, w tym stuzgce oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekdw,
a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.

Dokumentacja budowy — zestaw obejmujgcy nastepujgce dokumenty:

— dokumentacja dokonanego zgtoszenia budowy wraz z zatgczonym projektem,

— rysunki i opinie stuzgce realizacji robét oraz dokumentacja potwierdzajgca
dopuszczenie materiatbw dostarczonych do wbudowania zgodnie z wymaganiami
przepisow,

— protokoty odbioréw czesciowych i koncowych.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Sporzadzenie dokumentacji powykonawczej wraz z dostarczeniem inwentaryzacji geodezyjnej
powykonawczej nalezy do obowigzkow Wykonawcy. Sporzadzona dokumentacja
powykonawcza wymaga potwierdzenia, co do zgodnosci ze stanem faktycznym przez
Inspektora Nadzoru ze strony Zamawiajgcego.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany — wyréb w rozumieniu przepisbw o ocenie zgodnosci, wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty
w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu, jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw
wyrobow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.
Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu

poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie roboét i koordynacije.



Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona
do kierowania robotami, ponoszgca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.
Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru ksigzka z ponumerowanymi
stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Budowlanego.

Materiafy — wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane, jak réwniez rézne tworzywa i wyroby
budowlane niezbedne do wykonania rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, posiadajgce odpowiednie atesty i aprobaty.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢é — zgodno$¢ wykonywanych roboét z dopuszczonymi
tolerancjami, jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczgce sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji projektowe;.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czesS¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

PZJ — program zachowania jakosci.

Umowa — umowa zawarta miedzy Zamawiajgcym i Wykonawcg odnosnie realizacji inwestycji
wg p. 1.1.

Wykonawca - jedna ze stron umowy bedgca Generalnym Realizatorem Inwestycji
wedtug p. 1.1.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢
konstrukcyjng lub  technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkgciji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robo6t zwigzanych
z budowg, modernizacja/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej
lub jej elementu.

Zamawiajgcy — jedna ze stron umowy bedgca Zleceniodawcg Wykonania Inwestycji

wedtug p. 1.1.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$c¢
z dokumentacjag projektowg, Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

oraz Prawem Budowlanym i sztukg budowlang.
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1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy:

— teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi,

— lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych,

— dwa egzemplarze dokumentacji projektowej,

— dwa komplety Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR).

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty,

zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat
na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajgcego — wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowag dokumentacje projektowg
oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane
Wykonawcy,

— Wykonawcy — wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca

opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.6.3. Zgodnosc¢ robdt z dokumentacjg projektowg
Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera / Kierownika
projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich wazno$ci

wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdinych” (,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub zaniecharh w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu,
ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne
z dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robot (STWIOR) bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktoérych dopuszczalne

sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
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budowli muszg wykazywaé¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech

nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
Specyfikacjag Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i wplynie to na
niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,

a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji

kontraktu az do zakohczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robét, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem
| Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow
i maszyn pracujgcych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob

uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu.

Fakt przystagpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem / Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera / Kierownika projektu. Tablice informacyjne
bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene kontraktowa.

1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot

Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen Ilub ucigzliwosdci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych

w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,
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b) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

— mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw, sprawny
sprzet przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne
bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oso6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel

Wykonawcy.

1.6.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone

do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialtdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a
po zakonczeniu robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste), mogg byé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich wuzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje

tego poniesie Zamawiajgcy.

1.6.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,

takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz bedgcych wiascicielami tych
urzagdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed

uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg

dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji

i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu
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i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu
i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzenh
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sagsiedztwie

budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wtasnosci i
drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier / Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac¢ sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach

publicznych przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wtadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera / Kierownika projektu. Inzynier / Kierownik projektu moze poleci¢,
aby pojazdy niespetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy
powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia

bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej

nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane

do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakorhczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢é prowadzone w taki sposdb, aby budowla
lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24

godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien

podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw lub urzgdzen uzytych
lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciggly bedzie informowaé Inzyniera
/ Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte
z naruszenia jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera / Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy,

ktére spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powofanych norm i przepiséw, o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacze;.
W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego
kraju lub regionu, mogg by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Réznice pomiedzy powoftanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia.
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2. MATERIALY

2.1. Zrédfta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodia
nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wiadz
na pozyskanie materiatdw ze Zzrédet miejscowych, wigczajgc w to zrédla wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi / Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
Inzynierowi / Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowe;j
i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jako$ciowych materiatow pochodzgcych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne, jakie okazg sie potrzebne w zwigzku
z dostarczeniem materiatéw do rob6t. Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopdw
i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane
z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera / Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze
uzyska na to pisemng zgode Inzyniera / Kierownika projektu. Eksploatacja zrédet materiatow

bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i =zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Jesli Inzynier / Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw
do innych robdt, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie

odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera / Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem

i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR) przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badah wymaganych przez Inzyniera / Kierownika
projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera / Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$c¢
i wladciwosdci oraz byty dostepne do kontroli przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem / Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera

/ Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), Programie
Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera /
Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet

powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania

i Odbioru Robét (STWIOR) i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i

przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi / Kierownikowi
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projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet

jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR) przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera / Kierownika

projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera / Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do

robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych
materiatdw. Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) i wskazaniach Inzyniera / Kierownika projektu, w terminie

przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskédw na os$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu niespetniajgce tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inzyniera / Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot (STWIOR), Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), projektem organizacji robét

opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera / Kierownika projektu.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt, za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi

na pismie przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera / Kierownika projektu.
Sprawdzenie  wytyczenia robot lub  wyznaczenia  wysoko$ci przez Inzyniera
/| Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inzyniera / Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementdw robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentac;ji projektowej i w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR),
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier / Kierownik projektu
uwzgledni wyniki badah materiatbw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan

naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera / Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inzyniera / Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera / Kierownika
projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robo6t gwarantujagcy wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa,
Specyfikacjag Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) oraz ustaleniami.
Program zapewnienia, jako$ci powinien zawierac:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robaét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposoOb zapewnienia bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robdt,
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— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robdét,

— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposo6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a
takze wycigganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji Inzynierowi / Kierownikowi
projektu;

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ Srodkéw transportu oraz urzadzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposoOb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robdt,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét
i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
i badan materiatéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier / Kierownik
projektu moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,

ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtdbw oraz robét
z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR). Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$sé sg okreslone
w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWiOR), normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier / Kierownik projektu ustali, jaki zakres

kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi / Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier / Kierownik projektu

bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
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Inzynier / Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzeh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedag tak
powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier / Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatdow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem

i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym

prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera / Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera / Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera /
Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te

pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badanh, Wykonawca powiadomi Inzyniera / Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na

pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera / Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi / Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami badanh jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie

zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi / Kierownikowi
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projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru Ilub innych,

przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera / Kierownika projektu
Inzynier / Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek
i badania materiatébw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania, a Wykonawca i producent

materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier / Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow
i robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) na
podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier / Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykazg, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier / Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacijg projektowg i Specyfikacja
Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR). Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium.
W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek

poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier / Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt a i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez Specyfikacje
Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR), kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okre$lajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw

tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi / Kierownikowi projektu.

22



Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan, bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw roboét. Obmiary wykonanych robdét przeprowadza sie w sposéb ciggly

w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.

(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia
o jakosci materiatdbw, recepty robocze i kontrolne wyniki badah Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ).
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione

na kazde zyczenie Inzyniera / Kierownika projektu.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:
a) zgtoszenie budowy,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inzyniera / Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na

zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR), w jednostkach

ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
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Inzyniera / Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej

na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukohczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang

poprawione wg instrukcji Inzyniera / Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym

przez Wykonawce i Inzyniera / Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatéw
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.
llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR).

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét
bedg zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy
zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujgcych to  Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,

w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Roboét (STWIOR).
Bedzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnosci wg

norm zatwierdzonych przez Inzyniera / Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych
przeprowadza sie¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne

obliczenia bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony

z Inzynierem / Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét
(STWIOR), roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét
zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robét. Odbioru robét
dokonuje Inzynier / Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera / Kierownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier / Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg
Techniczng Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdét.
Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt.

Odbioru robét dokonuje Inzynier / Kierownik projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do

ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy =z bezzwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Inzyniera / Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczgc od dnia potwierdzenia przez Inzyniera / Kierownika projektu zakonczenia robot
i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera / Kierownika projektu
i  Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i Specyfikacjg Techniczng Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR). W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé
wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
dokumentacjg projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR),
z uwzglednieniem tolerancji, i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosc

wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru

ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw  umowy
i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. ksigzki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw  kontrolnych oraz badan i oznaczen Ilaboratoryjnych,
zgodne ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym

programem zapewnienia jakosci (PZJ),
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6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych  materiatéw
zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i ewentualnym
Programem Zapewnienia Jakosci (PZJ),

7. opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) i programem zapewnienia jakosci (PZJ),

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robét wiascicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty
poprawkowe lub  uzupetniajgce bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego

przez Zamawiajgcegdo.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzgledniaC wszystkie czynnodci, wymagania i badania skladajgce sie
na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w Specyfikacji technicznej Wykonania i Odbioru Robdt

(STWIOR) i w dokumentaciji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
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— wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych obejmuje

wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegdélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

a)

opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem / Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi / Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian
i uzgodnien wynikajgcych z postepu robét,

ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

optaty / dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow,

teznikdw, barier, oznakowan i drenazu,

tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a)

b)

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznaczen pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a)
b)

usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Wymagania ogéline
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Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowigzujgcych norm

lub ich czesci oraz do stosowania sie do norm i opracowan przytoczonych w poszczegdlnych

Specyfikacjach Technicznych, a takze nizej wymienionych.

10.2. Wykaz wazniejszych przepisow i opracowan dotyczgcych zadania

1.

2.

Prawo budowlane - Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. Dz.U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z
pdzniejszymi zm.),
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 r.
Nr 75, poz. 690, z pdzniejszymi zmianami),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. z 2004 r. Nr 198 poz. 2041),

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych wydane przez Instytut
Techniki Budowlanej,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych. Budownictwo
ogolne. Tom |, Arkady, Warszawa 1990,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953),
Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczehnstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 47 poz.401),
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. z 2003 r. Nr 120 poz. 1126),

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Dz. U. Nr 169, poz. 1650.
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1.

Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SSTWIOR)

SSTWiOR1 - ROBOTY W ZAKRESIE ROZBIOREK

WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

(SSTWIOR) sg wymagania dotyczace robot rozbiérkowych w ramach zadania:

,,BUDOWA POCHYLNI DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY BUDYNKU SZKOLY

PODSTAWOWEJ W DLUGIEM STAREM”

1.2. Zakres stosowania SSTWiOR
Szczegotowa  Specyfikacja Techniczna  Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)

jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiIOR
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie roboét rozbidrkowych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt (STWIOR)
»Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢
z dokumentacjg, Szczegdétowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Roboét (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robdt uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robét, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenistwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych roboty.
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2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne  wymagania dotyczace  materiatdw, ich  pozyskiwania i skfadowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 3.

Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Caty sprzet potrzebny na placu budowy
zostanie dostarczony przez Wykonawce. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze
powodowaé uszkodzen pozostatych, nie rozbieranych elementéw. Wykonawca jest zobowigzany
do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko
i jakos¢ wykonywanych robét. Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzgdzen o
wysokim poziomie hatasu. Urzgdzenia takie jak hydrauliczne mtoty do kruszenia, mogg by¢

uzywane tylko przy spetnianiu okreslonych warunkéw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 4.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi sSrodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie

na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoédlne wymagania dotyczgce wykonania robét
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2 Roboty przygotowawcze
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg oraz zgodnie z

dokumentacjg projektowg i wymogami Inwestora.
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5.3. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczehAstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych. Wszystkie bezuzyteczne elementy i materiaty nawierzchni z kostki chodnikowej wraz
z kraweznikami i murkami powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonawce
i zaakceptowane przez Inzyniera. Elementy z rozbidrki niewykorzystywane powtornie Wykonawca

wywiezie poza teren budowy na wiasny koszt.

KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogélne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»-Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Roboty rozbidrkowe
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych, stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania

oraz kontroli przetransportowania zdemontowanych materiatéw poza obreb opracowania.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne wymagania
Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)

»~Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa:

— rozbidrka elementow — [m?],

ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdéine wymagania

Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy

przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis
2. | PN-86/B-02480
gruntow.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
3. | PN-B-02481:1999
jednostki miary.

4. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntéw.

5. | PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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SSTWIOR 1 - ZAGOSPODAROWANIE TERENU
2. BUDOWA POCHYLNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIiOR

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) s3a wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych

z budowg pochylni w ramach:

,BUDOWA POCHYLNI DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY BUDYNKU SZKOtY
PODSTAWOWEJ W DLUGIEM STAREM”

1.2. Zakres stosowania SSTWIOR
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SSTWIOR) jest dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

Zakres robot zwigzany jest z budowg pochyini dla niepetnosprawnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»~Wymagania ogodlne” pkt 1.5.

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$s¢ wykonania robdt, ich zgodno$é
z dokumentacja, Szczegdtowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robé6t uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb
wykonania robodt, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét, zabezpieczenia

stanowiska pracy po wykonaniu robdt. Roboty wykonaé narzedziami i maszynami
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gwarantujgcymi bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej

Wykonania i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych roboty.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdélne wymagania dotyczace materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogéine” pkt 2.

2.2. Zakres prac i materialy

2.2.1. Wykopy pod fundamenty, Sciany zelbetowe projektowanej pochylni

Wykopy waskokoprzestrzenne do poziomu 80cm po nizej poziomu terenu nalezy wykona¢ w suchej
porze roku i nie dopusci¢ do zawodnienia wykopow. Wykop wykona¢ w sposob reczny, bezposrednio
przed potozeniem chudego betonu. Nalezy zwrdci¢ uwage na wtasciwe odprowadzenie wod opadowych
oraz wod gruntowych tak, aby nie przedostawaty sie do wykopdw budowlanych zaréwno w okresie

budowy jak i eksploatacji.

Ze wzgledu na bliskos¢ istniejgcych fundamentéw, w trakcie wykonywania robét budowlanych nalezy:
- nie zwiekszaé obcigzen istniejacych fundamentéw ponad dopuszczalng warto$é

- nie podkopa¢ istniejgcych fundamentéow

- nie rozwodni¢ gruntu w poziomie posadowienia,

- zabezpieczy¢ dylatacje przed zamakaniem

Prawidtowo wykonane roboty ziemne i fundamentowe nie narusza statyki budynku jako catosci.

2.2.2. Fundamenty

Fundamenty w postaci $cian fundamentowych Zzelbetowych oraz "muréw oporowych", wylewanych ,na
mokro” na poziomie 80 cm wzgledem istniejgcego poziomu terenu. tawy i stopy fundamentowe

wykonano na warstwie chudego betonu gr. 10cm.

Wymiary $cian fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z rysunkiem fundamentéw projektu
technicznego. Beton na fundamenty klasy B25 (C20/25).
Fundamenty nalezy wykona¢ w deskowaniu z betonu B25, stal zbrojeniowa klasy AllIN.

W trakcie wykonywania fundamentu nalezy zachowaé wszelkie prawidta sztuki budowlanej w przypadku

posadowienia ,przy sasiedzie”, w szczegdlnosci nie wolno podkopaé istniejgcych fundamentow

budynku.
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2.2.3. Nawierzchnia podjazdu

Nawierzchnia podjazdu bedzie wykonana z kostki betonowej grubosci 8cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4, pod ktérg bedzie znajdowac sie podbudowa zasadnicza z kruszywa famanego stab.
mech. frakcji 0/31.5mm gr. 15cm, podbudowa zasadnicza z kruszywa tamanego stab. mech. frakgji

31,5/63 mm gr.15 cm, warstwa odcinajgca z piasku gr.10 cm i grunt rodzimy

2.2.4. Elementy wykonczenia

Balustrady nalezy wykona¢ z profili zamknietych wg nizej podanych wymiaréow. Wszystkie
elementy nalezy ocynkowac i pomalowac¢ na kolor RAL identyczny z kolorem obrébek blacharskich
budynku. Wszystkie krawedzie wykona¢ jako nieostre (wygtadzi¢). Przed przystgpieniem do prac

wykonac rysunki warsztatowe.

Stupki konstrukcyjne- profil ze stali nierdzewnej AISI 316 @500mm- stal nierdzewna szczotkowana

Pochwyt wykonany jako profil ze stali nierdzewnej AISI 316 @450mm- stal nierdzewna szczotkowana
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet
Roboty zwigzane z wykonaniem robdét tj.: budowa pochylni dla os6b niepetnosprawnych mogg

by¢ prowadzone recznie oraz mechanicznie

4. TRANSPORT

4.1.0godlne wymagania dotyczace transportu
Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatéw bedzie nastepowat przy uzyciu nastepujagcych srodkéw transportu:
— samochdd skrzyniowy,

— samochod dostawczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdélne wymagania dotyczgce kontroli jakosci
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci materiatow
Badanie materiatdw nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatdw z wymogami dokumentaciji

projektowej i odpowiednich norm materiatowych.

6.3. Kontrola jakosSci robét
Kontroli podlega:
— jako$ zastosowanych materiatéw

— jakos wykonanych prac

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine wymagania
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robo6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét

Obmiar robét powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru inwestorskiego
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem, chyba ze
warunki umowy stanowig inacze;j.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do ksigzki obmiaréw. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w
czasie ich wykonywania, a robét podlegajgcych zakryciu przed ich zakryciem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub

gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Biedne dane
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zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru inwestorskiego na piSmie. Obmiar gotowych rob6t
bedzie prowadzany z czestosScig wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie
okreslonym w umowie.

Zasady okre$lania ilosci robét podane sg w KNRach i KNNRach oraz ZKNRach.

Jednostki obmiaru powinny byé zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i

przedmiarze robaot.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t musi by¢ zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te wymagajg badan

legalizacyjnych, to Wykonawca musi posiadaé¢ wazne swiadectwa w tym zakresie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot

Po zakoniczeniu wszystkich rob6t powinien by¢ dokonany odbidr korhicowy, polegajacy na sprawdzeniu
zgodnosci wykonanych roboét z projektem budowlanym oraz z podanymi w wytycznych wymaganiami.
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Kierownika Budowy wpisem do Dziennika Budowy i powiadomieniem na pismie
Inspektora Nadzoru. Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia wszystkich
dokumentoéw niezbednych do dokonania odbioru koncowego. Odbioru koncowego dokona Komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. Komisja dokona
oceny jakosciowej robét na podstawie przediozonych dokumentdéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowg, specyfikacja techniczna i ofertg przetargowa Wykonawcy.
W trakcie odbioru korncowego komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioru
robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu. Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest
przygotowac:

- dokumentacje projektowg i powykonawcza,

- specyfikacje technicznag,

- oferte przetargowa,

- wszelkie uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru (szczegdlnie dotyczgce robot zanikajgcych i

- ulegajgcych zakryciu) z udokumentowaniem ich wykonania,

- Dziennika Budowy,
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- atesty, Swiadectwa dopuszczenia, certyfikaty zastosowanych materiatéw urzgdzen, (jezeli tego
wymagajg).

W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie sg
gotowe do odbioru kohcowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy nowy termin odbioru
koncowego. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe bedg zestawione pisemnie i

termin ich wykonania wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robot (STWIOR) ,Wymagania ogéine” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci

Zasady i warunki dokonywania pfatnosci winny by¢ okreslone w umowie. Ponadto uznaje sie ze
wszystkie koszty zwigzane z zapewnieniem wszelkich wymagan dotyczgcych bezpiecznego
prawidtowego prowadzenia robét budowlanych nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w

cenie umowne;.

Podstawg ptatnosci bedzie cena ryczattowa obejmujgca wszystkie koszty zwigzane z budowg oraz z
kosztami nie ujetymi w przedmiarze a koniecznymi do wykonania. Kosztorys ofertowy winien by¢
sporzgadzony na podstawie przedmiardw, projektu, wtasnych pomiaréw uzupetniajgcych i kontrolnych,

jak rowniez wizji lokalnej na obiekcie.

W przypadku wystgpienia robo6t dodatkowych zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru kalkulacja ich

ceny przeprowadzona zostanie wedtug stawek ofertowych Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 ,Prawo Budowlane”

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz.U. Nr 75, poz. 690) wraz

Z pOzniejszymi zmianami
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy podczas wykonania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 poz.401 z dnia 19.03.2003 r.)
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SSTWIiOR 2 - ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA | WYKONANIA
WYKOPOW DLA PRZEBUDOWY ZEWNETRZNEJ KANALIZACJI DESZCZOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce robdt w zakresie przebudowy zewnetrznej instalacji kanalizaciji
deszczowej w ramach zadania:

,BUDOWA POCHYLNI DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH PRZY BUDYNKU SZKOtY
PODSTAWOWEJ W DLUGIEM STAREM”

1.2. Zakres stosowania SSTWiOR
Szczegotowa  Specyfikacja Techniczna  Wykonania i Odbioru Robdét  (SSTWIOR)

jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiIOR
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych  wystepujgcych na terenie objetym  opracowaniem.
W zakres tych robét wchodzi:
— trasowanie przebiegu trasy przewodéw i lokalizacji studni,

— roboty ziemne,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt (STWIOR)
»~Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegoétowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposob
wykonania robot, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych roboty.
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2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne  wymagania dotyczace  materiatdw, ich  pozyskiwania i skfadowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 3.
Roboty mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywaé
przy uzyciu dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogélne” pkt 4.
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ réwnomiernie

na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Sprawdzenie zgodnosci warunkéw technicznych z projektowymi
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdw nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ trasy przebiegu
rurociggoéw oraz umiejscowienia studni. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie

warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdét ziemnych nalezy wytrasowaé przebieg trasy kanatéw oraz
lokalizacji studni. Po wytrasowaniu robét nalezy wydzieli¢ teren dla sktadowania czesci urobku
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gruntowego oraz pozostawienia miejsc komunikacji wokét wykopu. Wydzielony teren nalezy
ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP.

54. Roboty kontrolne
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdw waskoprzestrzennych nalezy wykona¢ wykopy
jamiste w miejscach gdzie nowobudowana zewnetrzna instalacja bedzie tgczyta sie z istniejgca.
Ma to na celu dokfadne sprecyzowanie rzednych kanatu, co pozwoli na ewentualng korekte zmiany
trasy rurociggu oraz umozliwi wykonywanie wykopow waskoprzestrzennych na prawidiowg
gtebokos¢. Wykopy oraz ich odwodnienie prowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN 1610:2015.

5.5. Roboty ziemne — wykopy, podsybka, obsypka i zasypki

5.5.1. Wykopy
Szeroko$¢ wykopdw zalezna jest od srednicy prowadzonych przewoddw oraz gtebokosci ich

posadowienia. Minimalne szerokosci wykopow muszg byé zgodne z PN-EN 1610:2015, ktore

podano w tabelach ponize;.

Minimalna szerokos¢ wykopu w zaleznosci od jego glebokosci

Gtebokos¢ wykopu, m Minimalna szerokos¢ wykopu, m
< 1,00 nie jest wymagana minimalna szeroko$é
<100i <1,75 0,80
> 1,751 < 4,00 0,90
> 4,00 1,00
Minimalna szeroko$¢ wykopu w zalezno$ci od $rednicy nominalnej przewodu
Minimalna szerokos¢ wykopu
DN (OD+x), m
Wykop oszalowany

DN < 225 oD + 0,40

225< DN < 350 oD + 0,50

350 < DN < 700 oD + 0,70

700 < DN < 1200 OoD + 0,85

DN > 1200 oD + 1,00

gdzie:
OD- zewnetrzna $rednica przewodu, m.

Wszystkim powstatym wykopom nalezy zapewni¢ statecznoS¢ i zabezpieczy¢ przed
niespodziewanym osunieciem sie gruntu. Do zabezpieczenia wykopu zaleca sie stosowanie oszalowan
wykonanych z petnych scian.

W celu prawidtowego wykonywania prac montazowych, wykop musi by¢ odwodniony. Wykop

powinien by¢ osuszony 0,5 m ponizej jego dna. W przypadku naptywowi wod gruntowych zaleca sie
odwodnienie przy pomocy zastosowania igtofiltrow. Wykopy oraz ich odwodnienie prowadzi¢ zgodnie
na podstawie PN-EN 1610:2015.

5.5.2. Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynoszg 10 cm.
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5.5.3.

5.5.4.

5.5.5.

5.5.4.

5.5.5.

Podsypka
Rurocigg nalezy uktada¢ na podsypce piaskowo-zwirowej o srednicy ziaren 0-2 mm i grubosci

0,15 m, wyréwnanej, wyprofilowanej i odpowiednio zageszczone;j.

Obsypka

Po ufozeniu przewodu nalezy stosowaé obsypke az gornej czesci rury, obsypke wykonaé z
materiatu piaskowo-zwirowego o $rednicy ziaren 0-2 mm

Nadsypka

Po odbiorze czesciowym nalezy wykona¢ nadsypke do wysokosci 0,3m nad powierzchnie rury z
materiatu o parametrach takich jak uzytej do obsypki z recznym zageszczeniem warstwami co
0,15m.

Zezwolenie na rozpoczecie zasypek

Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopow po przeprowadzenia odbioru
czesciowego zewnetrznej instalacji kanalizacji deszczowe;j.

Warunki wykonania zasypki

Zasypanie wykopéw powinno byé wykonane bezposrednio po wykonaniu nadsypki ochronnej.
Zasypanie wykopu mozna wykona¢ przy uzyciu materiatu rodzimego z wykopu. Przed
rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno byé oczyszczone

z odpadkéw materiatéw budowlanych i $mieci.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdéine wymagania dotyczgce kontroli jakosci

Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci wykonania wykopéw

- materiaty do wykonywania podsypki, obsypki i nadsypki wykopu bedzie podlega¢ kontroli i
zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru,
- kontroli bedzie podlegaé zageszczenie gruntow poszczegodlnych warstw wykopu,

6.3. Roboty ziemne - wykopy i zasypki

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:

— zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacija,

— prawidiowos¢ wytyczenia robot w terenie,

— przygotowanie terenu,

— rodzaj i stan gruntu w podtozu,

—  wymiary wykopdw,

— zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
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Przy zasypkach kontrolg jest objety:

— stan wykopu przed zasypaniem,

— materiat do zasypki,

— grubosc¢ i rownomierno$¢ warstw zasypki,

— sposob i jakos¢ zageszczenia, przez odpowiedniego geotechnika

— zageszczenie zasypki powinno by¢ stwierdzone wg. BN-77/8931-12, dla kazdego z badanych
otwordw Is powinno by¢ nie mniejsze niz 0,98 dla zasypki wykopdw w obrebie ulic, nawierzchni
drog dojazdowych, chodnikéw, parkingu oraz 0,94 dla zasypki wykopdw w obrebie terenow

zielonych

6.4. Kontrola jakosci robét ziemnych
Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni, wykonawca

zobowigzany jest do przedtozenia wynikow badanh geotechnicznych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne wymagania
Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymi sa:
— Umocnienie wykopu — [m?],
- wykopy — [m?],
—  zasypki - [m?],
—  obsypki — [m3],
- podsypki — [m?],
— nadsypki - [m?]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogéine wymagania
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»-Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbior robot

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine wymagania
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa pfatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy

przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Norma

1. | PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
2. | PN-86/B-02480
gruntow.

Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
3. | PN-B-02481:1999
jednostki miary.

4. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntéw.

5. | PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

Kanalizacja — Przewody kanalizacyjne- wymagania i badania
6. | PN-B-10735:2002
przy odbiorze

7. | PN-M-47850:1990 Deskowania dla budownictwa monolitycznego — deskowania
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SSTWIOR 2 - ROBOTY W ZAKRESIE MONTAZU PRZEBUDOWANIA
ZEWNETRZNEJ KANALIZACJI DESZCZOWEJ DLA PRZEBUDOWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIiOR
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
(SSTWIOR) sg wymagania dotyczgce robdt w zakresie przebudowy zewnetrznej instalacji kanalizaciji

deszczowej w ramach zadania:

+PRACE REMONTOWE DOTYCZACE BUDYNKU SZKOtY PODSTAWOWEJ
W DtUGIEM STAREM”

1.2. Zakres stosowania SSTWiIiOR
Szczegotowa  Specyfikacja Techniczna  Wykonania i Odbioru Robdét  (SSTWIOR)
jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiIOR
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych  wystepujgcych na terenie objetym  opracowaniem.
W zakres tych robét wchodzi:
— montaz rurociggéw i pozostatych elementéw zewnetrznej instalacji kanalizacji deszczowe,

— wykonanie prob szczelnosci wykonanych odcinkow

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt (STWIOR)
»~Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robdt, ich zgodnosé
z dokumentacjg, Szczegoétowg Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét (SSTWIOR)
i poleceniami Inzyniera. Przed rozpoczeciem robét uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposob
wykonania robot, zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét, zabezpieczenia
stanowiska pracy po wykonaniu robét. Roboty wykona¢ narzedziami i maszynami gwarantujgcymi
bezpieczenstwo konstrukcji przedmiotu Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (SSTWIOR) oraz oséb wykonujgcych roboty.
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2,

2.1.

2.2,

2.3.
2.3.1.

2.3.2.

24.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogdlne  wymagania dotyczace  materiatdw, ich  pozyskiwania i skfadowania,
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét (STWIOR) ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

Przewody kanalizacyjne

Przewody instalacyjne zaprojektowano z rur PVC-U LITA, SN 8. Materiat jakim jest Polichlorek
winylu (PVC-U) posiada takie wtasciwosci jak maty ciezar rur, odpornos¢ na korozje, dobra
wytrzymatos¢ na $ciskanie czy duzg odporno$é chemiczng na substancje w zakresie pH 2 do pH
12. Dodatkowo rury z PVC-U charakteryzujg sie duzg gtadkoscig wewnetrzng, co sprzyja matym
oporom hydraulicznym. Aby zwiekszy¢ odpornosé przewododw instalacyjnych na $cieranie
zastosowano rury lite, ktére w poréwnaniu z rurami pienionymi majg duzo wiekszg odpornosé na
Scieranie Scianek rury przez czagstki state pltyngce wraz ze sciekami. Przyjete rury do budowy
posiadajg sztywnos¢ obwodowg 8 kN/m2 dzieki czemu nadajg sie do prowadzenia rurociggéw
pod drogg. Grubos¢ scianek wszystkich przewodéw scharakteryzowana jest stosunkiem $rednicy
zewnetrznej rury do grubosci Scianki, dla wszystkie rury zawartych w projekcie stosunek ten
wynosi, SDR=34. Wszystkie przewody fgczone bedg kielichowo przy uzyciu uszczelki
elastomerowej. Materiat jakim jest elastomer charakteryzuje sie duzg odpornoscig na chemiczng
oraz odpornoscig na mogace znajdowac sie w sieci oleje i ttuszcze. Nalezy dodac, ze dzieki
zastosowaniu rur z PVC-U uzyskujemy petng szczelnos¢ sieci kanalizacyjnej

Ksztaltki kanalizacyjne

Kolana kanalizacyjne
Wszystkie kolana muszg odpowiada¢ stawianym im norma. Nie nalezy stosowac¢ pod

powierzchnig ziemi kolan o kgcie wiekszym niz 45°.

Czyszczak kanalizacyjny
Wopiecie istniejgcej rury spustowej z rynny do instalacji kanalizacyjnej odbywac sie bedzie
przy pomocy czyszczaka o s$rednicy 160mm wykonanego z polipropylenu (PP)

wyposazonego w sitko.

Studnie kanalizacyjne przelotowa
Studnie kanalizacyjne petnigce funkcje studni przelotowej i osadnikowej zostalty
zaprojektowane jako studnie tworzywowe nie wilazowe. Kineta studni DN425 zostata
wykonana z Polipropylenu, ktéry charakteryzuje sie duzg odpornoscig na Scieranie, nacisk,
wysokie temperatury i agresywnos¢ Sciekdw oraz posiada wysokg gtadkos¢ hydrauliczng.
Rura wznoszgca moze byé wykonana z PP badz z PVC, oba te materiaty zapewniajg
dostateczng sztywnos$¢ odpornosé na sciskanie. Studnia zakonczona jest rurg teleskopowg
wraz z wtazem zeliwnym, zgodnych z PN-EN 124:2015. Dzieki zastosowaniu rury

teleskopowej, zabezpieczamy kinete oraz rure wznoszgcg przed uszkodzeniem
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2.5.

2.51.

2.5.2.

2.5.3.

2.54.

2.5.5.

2.5.6.

2.5.7.

4.1.

mechanicznym badz zmianie rzednej dna kinety. Wszystkie elementy studni tworzywowej

taczone sg ze sobg za pomocg uszczelek elastomerowych, zgodnych z PN-EN 681-1:2002.

Studni kanalizacyjna osadnikowa

Kineta

Kineta studni Slepa o srednicy DN600 wykonana z polipropylenu (PP) o pojemnosci
osadnika minimum 100 dm3

Rura wznoszaca
Rura trzonowa korugowana jednowarstwowa o sztywnosci obwodowej SN4 i Srednicy

DN600 wykonana z polipropylenu (PP).
Adapter teleskopowy
Teleskopowy adapter 770/600 do osadzania wtazéw zeliwnych DN600 wykonany z
polipropylenu (PP)
Wopiecie kanatéw
Wigczenie rurociggow do studni osadnikowej nastepuje w rurze wznoszacej z
wykorzystaniem uszczelek ,,in situ” wykonanych z mieszanek gumowych EPDM.
Potaczenie elementéw studni
Potgczenie elementéw studni nastepuje przy uzyciu uszczelek zaktadanych na zewnatrz i
wewnatrz rury trzonowej DN600, kompatybilnej z innymi elementami studni danego
producenta.

Wpust uliczny

Wpust zeliwny azurowy z zawiasem o klasie wytrzymatosci D400 o wymiarach 400x600
mm .

Pierscien odcigzajacy
Odcigzajgcy pierscieh zelbetowy pod wiazy zeliwne DN600
SPRZET
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty montazowe mozna

wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiescic¢
rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem Ilub

przesuwaniem.
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6.2.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoédlne wymagania dotyczgce wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Sprawdzenie zgodnosci warunkdéw technicznych z projektowymi
Przed przystgpieniem do prac montazowych nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych oraz trasy
przebiegu rurociggéw oraz umiejscowienia studni. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest

kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t montazowych nalezy ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami
BHP.

5.4. Roboty kontrolne
Przed przystgpieniem do robot montazowych nalezy sprawdzi¢é zgodnos¢ materiatow z
wymaganiami zawartymi w projekcie. Sprawdzi¢ czy wykonany wykop jest wystarczajgco

odwodniony.

5.5. Roboty montazowe
Roboty montazowe nalezy wykonywaé¢ zgodnie z zaleceniami producenta rur i studni
kanalizacyjnych oraz wymaganiami technicznymi CORBTI INSTAL zeszyt nr 9.

Studnie oraz rurociggi nalezy montowac na wczesniej przygotowanym podtozu.

5.6. Proba szczelnosci
Prébe szczelnosci nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng. Préba szczelnosci
zewnetrznej instalacji kanalizacji deszczowej nalezy przeprowadzi¢é w sposdb wizualny,

oceniajgc szczelnos¢ potgczen.

KONTROLA JAKOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci

Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Kontrola jakos$ci wykonania rob6t montazowych

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét (STWIOR) ,Wymagania ogolne” pkt 6.

Przed przystgpieniem do rob6t montazowych nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ rzednych dna
wykopu oraz trasy wykopu. Podsypka musi by¢ odpowiednio zageszczona oraz wykonana z

materiatu zgodnego z dokumentacjg i specyfikacjg wykonania robaét.
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6.3.

6.4.

7.1.

7.2,

Roboty ziemne - wykopy i zasypki
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
zgodnos$¢ wykonania robét z dokumentacja,
prawidtowos¢ wytyczenia robot w terenie,
przygotowanie terenu,
rodzaj i stan gruntu w podtozu,
wymiary wykopow,
zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.
Przy zasypkach kontrolg jest objety:
stan wykopu przed zasypaniem,
materiat do zasypki,
grubosé i rownomiernos¢ warstw zasypki,
sposob i jakos¢ zageszczenia, przez odpowiedniego geotechnika
zageszczenie zasypki powinno by¢ stwierdzone wg. BN-77/8931-12, dla kazdego z badanych
otwordw Is powinno byé¢ nie mniejsze niz 0,98 dla zasypki wykopdw w obrebie ulic, nawierzchni
drég dojazdowych, chodnikéw, parkingu oraz 0,94 dla zasypki wykopow w obrebie terenéw

zielonych

Kontrola jakosci robét montazowych
Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z zasypywaniem wykopu wykonawca zobowigzany
jest do dokonania odbioréw przez inspektora nadzoru zwigzanych z szczelnoscig i

prawidtowoscig trasy instalacji.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»,Wymagania ogolne” pkt 7.

Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi sa:
— rurociggi — [m],
— studnie — [szt/],

— proba szczelnosci — [m]
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8.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2 Odbiér robét
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania
Ogdlne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR)
»-Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Podstawa pfatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5. Ptatnos¢ nalezy
przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z pkt 7.2 po odbiorze robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Norma
1. | BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntéw.
2. | PN-B-10736:1999 Przewody podziemne.
Kanalizacja — Przewody kanalizacyjne- wymagania i badania
3. | PN-B-10735:2002 .
przy odbiorze
4. | PN-M-47850:1990 Deskowania dla budownictwa monolitycznego — deskowania
Uszczelnienia z elastomerow — Wymagania materiatowe
5. | PN-EN 681-1:2002 dotyczgce uszczelek zigczy rur  wodociggowych i
odwadniajgcych — Czes¢ 1: Guma.
Wymagania ogélne dotyczgce komponentéw stosowanych w
6. | PN-EN 476:2011 ymag 9 yeza P Y
systemach kanalizacji grawitacyjne;.
Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do
7. | PN-EN 124:2015 nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego — Zasady

konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.
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PN-EN 13598-2:2016

Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej
— Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen
(PP) i polietylen (PE)- Cze$¢ 2: Specyfikacje studzienek
wlazowych i niewtazowych instalowanych w obszarach ruchu

kotowego gteboko pod ziemia.

PN-EN 1401-1:2009

Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji —
Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) — Czes¢ 1:
Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu

10.

PN-EN 13476-2

Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji —
Systemy przewodoéw rurowych o $ciankach strukturalnych z
nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U),
polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) — Czes$¢ 2: Specyfikacje
rur i ksztattek o gtadkich powierzchniach wewnetrznych i

zewnetrznych oraz systemu
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